Aena — E2

Model ACRO-E2 vznikl vroce 2016 upravou ptivodniho modelu ACRO E - viz
http://www.Imkstr.eu/acro_e.php . Novy model ma oproti piavodnimu modelu drobna vylep-
Seni. Jedna se piedevs§im o zvétSeni plochy SOP vcetné upravy zavéSeni kormidla SOP, zuze-
ni konce kiidla a souasn¢ mirné zvétSeni rozpéti kiidla a upravu velikosti kiidélek vcetné
upravy zavéseni. Dalsi Gprava spocivala ve vylepseni kapoty motoru, ktery je doplnén o chla-

dici otvor.

K¥idlo je feseno jako dvojdilné, klasické balsové konstrukce a je zde pouzit symetricky
profil NACA 64 A - 014. Spojka je z duralové trubky o pruméru 18 mm z leteckého duralu
(EN AW 2024). Hlavni nosnik tvoii dvé borové listy 3 x 8 mm. Nova konstrukce hlavniho
nosniku kfidla se od ptvodni li8i tim, Ze stojina mezi dvéma hlavnimi borovymi nosniky neni
tvofena balsovymi vyklizky, ale stojinou vyfrézovanou z pieklizky v celé délce kiidla. Stojina
ma vyfezy pro zebra. To zajiSt'uje pfesné rozmisténi Zeber, jejich kolmost a celkové to ulehci
a urychli praci pii sestavovani. Soucasti Zeber jsou stavebni mistky, umoziujici pfijemnou
stavbu kfidla na rovné pracovni desce. Torzni skiin kiidla a paskovani zeber tvoii potah bal-
sou 1,5 mm. Kofenova zebra jsou vyztuzena preklizkovymi vyztuhami a v téchto jsou zalepe-
na laminatova pouzdra pro spojovaci trubku. Kidélka jsou klasicka celobalsova, stavéna na
rovné stavebni desce. Jsou do kiidla zavésena pomoci pantu tvofeného dratem o priméru 2
mm zasunutého v plastové trubce 3/2 mm. Drat prochazi ttemi zévésy ze skelného laminatu,
které jsou zalepeny v kiidle. Timto zplisobem lze vytvofit aerodynamicky ¢isty pfechod mezi
kiidlem a kiidélkem.

VOP je nedélend, se symetrickym profilem NACA 0009, celobalsové konstrukce. K trupu je
uchycena dvéma polyamidovymi Srouby M4. Jedno servo o §ifce 16 mm je umisténo piimo
uprostied VOP a vcetné tdhla je ukryto v kylové ¢asti SOP. Soucésti zeber jsou stavebni
mustky, které usnadnuji stavbu VOP na rovné pracovni desce.

SOP - konstrukce SOP je klasicka balsova. Pro usnadnéni stavby maji Zebra vyfrézované ot-
vory pro nasunuti na dva pomocné draty o priméru 5 mm, které¢ zabezpeci, ze se SOP pfi
stavbé nezkrouti. Kylova plocha SOP neni do trupu zalepena, ale je uloZena pomoci dvou
uhlikovych trubek zasunutych v laminatovych pouzdrech a je zajiSténa proti vysunuti Srouby
M3. Toto feSeni je sice stavebné trochu pracnéjsi, ale umoZznuje snadnou demontdz SOP a tim
dobry pfistup k servu VOP a ulozeni VOP. Ta proto mutize byt postavena v celku, bez spojek,
S ovladanim jednim servem a tim S minimalni hmotnosti. Vlastni smérovka je ovladana ser-
vem pomoci lanek.

Trup - zaklad trupu je tvofen z bo¢nic, prepazek a dalSich dili pfevazn€ z 3 mm topolové
pieklizky, které jsou vyfrézovany na CNC frézce, ¢imz je zaruCena piesnost stavby — je pouZzit
zamkovy zpusob skladani jednotlivych dili. Hibet trupu je potazen balzou 2 mm. Podvozek je
laminatovy. Kryt motoru je laminovan v negativni form¢. Piekryt kabiny mize byt laminato-
vy (,,stiibrny* nebo uhlikovy), pfipadné prithledny z durafolu. Sefizeni modelu — vse 0°, pou-
Pohonna jednotka je tvofena motorem Hacker A50-16S a vrtuli APC 16 x 10 E a regulato-
rem JETI MASTER 70 SB Flight. Urcité lze ale pouzit i jiné motory a regulatory, které jsou


http://www.lmkstr.eu/acro_e.php

uvedeny u puvodniho modelu. Pouzit¢ akumulatory jsou Powerlon 2100 6S2P, tedy
s celkovou kapacitou 4200 mAh. Pii primérné dobé letu 9 az 10 minut dobijim do akumulato-
i, podle zptusobu 1étani 2800 az 3200 mAh.

Model muze byt potazen Vliesem, stiikanym polotransparentnim acetonovym lakem. Pfi po-
tahu transparentni folii Oracover Ize usettit asi 70 g hmotnosti.

Ptipadnym zédjemctim je mozné dodat sadu 166 kust frézovanych dilt (zebra a koncové ob-
louky ktidla, vyskovky a kylovky, boc¢nice a piepazky trupu atd.), plan v méftitku 1:1, lamina-
tové dily a spojovaci trubku kiidla v€etné pouzder.

Pouzita serva:
- kridélka Graupner DES 657 BB
- VOP Graupner DES 657 BB
- SOP Futaba S3152
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